Linjarenheter &
portalsystem

Aratron

Satt dina tankar i rorelse

» Linjarenheter med vertikal &kplatta

» 3-axliga portaler, light utférande

> Drifter-kopplingar-vaxlar-
parallelldrivningar

» Linjarenheter med liggande akplatta

» 3-axliga portaler, balanserad konstruktion

> Monteringsexempel

»> Omega drivna enheter

»> Beteckningar

» Tillbehor

» Linjarenheter med skenstyrningar

» Akplattor, ritning std plattor

» Exempel pa losningar & kombinationer

» Linjarportaler, light utférande

> Profiler

» Robotékbanor

> Linjarportaler, balanserad konstruktion

> Drivaxlar / remhus / vaxelanpassningar

> Motorer, linjarmotorer och drivers

www.aratron.se/sv/vara-produkter/linjarenheter/

Tel: 08-404 16 00
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Linjarenheter AL/AP

Linjarenheter AL/AP &r ett system vi sjalva
tagit fram for att f& anpassningsmajligheter
och stabilitet i kombination med en intressant
prisniva. Ett flertal grundutféranden med rem
under akplattan eller placerad 90-grader fran
densamma ger mangsidighet vid val av
systemuppbyggnad. Hoger/vanstergaende
enheter finns ocksa att tillga.

Linjarprogrammet bestar i grunden av aluminium-
profil i 2 storlekar, 110*84 och 190*84. Profilerna ar
av sa kallad halrumsprofil med sluten ytterkontur.
Detta gor att systemet far en hég barighet samt
torsionsstyvhet. Linjarenheterna utgor darfor i
manga applikationer direkt ett byggelement utan
att stodjas upp av nagot stativ.

Linjarlagringen kan vara antingen med rullar mot
slipade runda axlar eller skenstyrningar.

ALR = linjarenheter med rull-lagring
ALS = linjarenheter med skenstyrning
AP = fleraxliga system

Vi har lagt stor vikt vid att f& en mycket
stabil lagring med rullar.

e Linjaraxlarna ar lagda direkt i profilen pa V-
rillor som gor att de inte kan rora sig i sidled
oavsett lastriktning.

e Lagringshjulen &r direkt bultade i en och
samma solida dkplatta med ett minimalt
sidledes avstand fran plattans yta.

e Axlarnas centrumavstand ar justerat for en
hog parallellitet och jamn gang.

e Avstandet mellan lagringshjulen &r relativt
stort eftersom styrningen ligger utvandigt.

e 20 mm tjock akplatta som enkelt kan
anpassas till kundbehov (eller goras av
kunden sjalv utifran var basritning).

For ytterligare hégre laster/styvhet finns
skenstyrningar som alternativ.

e Har bearbetas balkarnas ytor dar skenorna
monteras for att fa en gang pa vagnen sa fri
frdn grundspanningar som mgijligt.

e Vagnar med X-geometri blir dessutom mer
forlatande och loper lattare &n de med O-
geometri.

e Vagnarna kan &aven levereras med kulkedja
for att minska underhallsbehovet, kulkedjan
reducerar ljudnivan.

e Akplattan kan enkelt anpassas for olika
behov, halbilder, storlek etc.

Akplattorna vi har som standard visas i katalogen pa
sidorna 55-62 for den kompletta mattsattningen av
fasthalen. Anpassningar eller kunddesignade akplattor
kan vi enkelterbjuda.

Remdrifterna ar utforda sa att std vaxlar med
sekundarflans (IEC-std) och hélaxel (snackvaxel,
vinkelkuggvéxel) kan monteras direkt mot remhuset. Vi
brukar diskutera med kunden om vilka fabrikat som
anvands och gemensamt finna l[amplig vaxel, utvaxling
etc for den korcykel som skall utféras. Drivaxeln
anpassar vi sedan till den éverenskomna véxeln.

Ingen axelkoppling eller adapter erfordras, ger ett enkelt
och kompakt montage! Ingenextra uppfastning for motor
och véxel, de monteras direkt pa remhuset.

Som alternativ till detta kan vi till manga modeller
erbjuda en adapterldsning alternativt ett remhus
anpassat for direkt montering av planetvéaxel. Se vidare
sid 64-68.

Kulskruv kan &ven integreras i vissa lésningar i
dessa linjarsystem.

Planetvaxlar, motorer och driver ingar i Aratron /
HIWIN’s program.

Kontakta oss géarna for ytterligare information.

Tel: 08-404 16 00
www.aratron.se

epost: info@aratron.se



http://www.aratron.se/
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Innehall

De gemensamma namnarna for vart linjarsystem ar anpassningsmojligheter och stabilitet.
Linjarenheterna, byggda pa kraftiga, specialdesignade aluminiumbalkar, kan anvandas var for sig eller
kombineras ihop till fleraxliga enheter och portaler for X-Y-Z-rérelser.

I den har katalogen har vi samlat vara standardenheter for till exempel pushers, maskinbetjéning,

monsterlaggning och stapling pa pall. Var egen tillverkning gor att vi smidigt kan anpassa linjarenheterna

och portalerna enligt kunders dnskemal.

Utmarkande for vart linjarsystem ar:
* Enkel montering

* Optimerad stabilitet

» Sjalvbarande balk

Linjarenheter med vertikal dkplatta
ALR13

ALR16

ALR23

ALR26 modeller

Linjarenheter med liggande &kplatta
ALR33

ALR36U

ALRA43

ALR46U

ALR56

Sprangskiss ALR enheter

Omega drivna enheter
ALRG3
ALRG66

Linjarenheter med skenstyrningar
ALS23 modeller

ALS26U

ALS33 modeller

ALS43-30

ALS56
ALS76 Linjarmotorenhet

Linjarlagringar ALS enheter
Linjeportaler, light utférande

AP133R
AP163RU
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Innehall — klicka pa sidan for direktatkomst
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Innehall — klicka pa sidan for direktatkomst
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Innehall — klicka pa sidan for direktatkomst
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ALR13

ALR13-F extra vagn pa samma sida

?

o

ALR13-E basutférande

1

ALR13-G extra vagn pa motsatt sida

Tekniska data Laster
Max hastighet 8 mls pt 2500N
Drivning ingen pr 1500N
Max dragkraft - pl 1500 N
Slaglangd per varv -
Profillangd max (oskarvad) 7000mm
Vikt Moment
Totallangd 1000 mm 14,4kg Ma 234 Nm
per 100 mm 1,0kg Mb 371 Nm
Extra akplatta 3,7kg Mc 82Nm
Aratron_CAD _linjarenhet_alrl3
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For akplattans fasthal se TL1 1KB
sid 55



https://www.aratron.se/wp-content/uploads/2017/12/Aratron_CAD_linjarenhet_alr13.zip

ALR16

ALR16-F extra vagn pa samma sida

ALR16-G extra vagn pa motsatt

sida

Tekniska data Laster
Max hastighet 8 mls pt 2500N
Drivning ingen pr 1500N
Max dragkraft - pl 1500N
Slaglangd per varv -
Profillangd max (oskarvad) 7570mm
Vikt Moment
Totallangd 1000 mm 22,8kg Ma 272Nm
per 100 mm 1,7kg Mb 432Nm
Extra akplatta 5,6 kg Mc 145Nm
Aratron_CAD _linjarenhet_alrl6
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sid 57

For akplattans fasthal se TL1 1IMA



https://www.aratron.se/wp-content/uploads/2017/12/Aratron_CAD_linjarenhet_alr16.zip

ALR23

ALR23-E basutférande

ALR23-F med extra vagn
pa samma sida

ALR23-G med extra vagn
pa motsatt sida

ALR23-H med vagn
pa motsatt sida

Tekniska data Laster
Max hastighet 8 mls pt 2500N
Drivning ATL10 pr 1500N
Max dragkraft 2450N pl 1500 N
Slaglangd per varv 260 mm
Profillangd, max (oskarvad) 7000 mm
Vikt Moment
Totallangd 1000 mm 18,6 kg Ma 234 Nm
per 100 mm 1,1kg Mb 371Nm
Extra akplatta 3,7kg Mc 82 Nm
Aratron CAD _linjarenhet _alr23
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For vaxelanslutning se remhus typ AD
sid 65

For &kplattans fasthal se TL1 1KB

sid 55



https://www.aratron.se/wp-content/uploads/2017/12/Aratron_CAD_linjarenhet_alr23.zip

ALR26U

med utanpaliggande remhus

ALR26U-E
basutforande

ALR26U-F med extra vagn
pa samma sida

ALR26U-G med extra vagn
pa motsatt sida

p& motsatt sida

ALR26U-H med vagn

Tekniska data Laster
Max hastighet 8 m/s pt 2500 N
Drivning ATL10 pr 1500 N
Max dragkraft 2450 N pl 1500 N
Slaglangd per varv 260mm Finns &ven variant R for hogre last
Profillangd max (oskarvad) 7570mm
Vikt Moment
Totallangd 1000 mm 27,3kg Ma 272Nm
per 100 mm 1,7kg Mb 432Nm
Extra akplatta 5,6 kg Mc 145Nm
Aratron CAD _linjarenhet_alr26U
Totallangd = Slagléngd +530 Mc
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For vaxelanslutning se remhus typ AD

For &kplattans fasthal se TL1 1MA



https://www.aratron.se/wp-content/uploads/2017/12/Aratron_CAD_linjarenhet_alr26U.zip

ALR26

med remhuset injackat i profilen
(endast pa begéran)

ALR26-E basutférande

ALR26-F med extr

a vagn pa samma sida

ALR26-G med extra vagn p& motsatt sida

Tekniska data Laster
Max hastighet 8 m/s pt 2500 N
Drivning ATL10 pr 1500 N
Max dragkraft 2450 N pl 1500 N
Slaglangd per varv 260mm Finns &ven variant R for hogre last
Profillangd max (oskarvad) 7570mm
Vikt Moment
Totallangd 1000 mm 27,3kg Ma 272Nm
per 100 mm 1,7kg Mb 432Nm
Extra akplatta 5,6 kg Mc 145Nm
Totallangd = Slaglangd + 530 Mc
S
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For vaxelanslutning se remhus typ AD

For &kplattans fasthal se TL1 1MA




ALR26RU

med utanpaliggande remhus

ALR26RU-E
basutforande

ALR26RU-F med extra vagn ALR26RU-G med extra vagn ALR26RU-H med vagn

pad samma sida pa motsatt sida p& motsatt sida
Tekniska data Laster
Max hastighet 8 m/s pt 3000N
Drivning ATL10 pr 2000N
Max dragkraft 2450 N pl 2000N
Slaglangd per varv 260mm
Profillangd max (oskarvad) 7570mm
Vikt Moment
Totallangd 1000 mm 30kg Ma 300 Nm
per 100 mm 1,7kg Mb 450 Nm
Extra akplatta 7kg Mc 200 Nm

Aratron CAD linjarenhet alr26RU

Totallangd = Slagléngd + 530
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For &kplattans fasthal se TL1 1IMAR
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https://www.aratron.se/wp-content/uploads/2022/01/Aratron_CAD_linjarenhet_alr26RU.zip

ALR33

ALR33-F med extra vagn pad samma sida

ALR33-E basutférande

ALR33-G med extra vagn pa motsatt sida

Tekniska data Laster
Max hastighet 8 m/s pt 2500N
Drivning ATL10 pr 1500 N
Max dragkraft 2000N pl 1500 N
Slaglangd per varv 210 mm
Profillangd, max (oskarvad) 7000 mm
Vikt Moment
Totallangd 1000 mm 16,7 kg Ma 221 Nm
per 100 mm 1,1kg Mb 351 Nm
Extra akplatta 3,7kg Mc 82 Nm
Aratron_CAD _linjarenhet_alr33
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For vbxelanslutning se remhus typ AE

For akplattans fasthal se TL1 1LA



https://www.aratron.se/wp-content/uploads/2017/12/Aratron_CAD_linjarenhet_alr33.zip

ALR36U

med utanpaliggande
remhus

ALR36U-E
basutférande

ALR36U-F med extra vagn pa samma sida ALR36U-G med extra vagn pa motsatt sida
Tekniska data Last
Max hastighet 8 mls pt 2500N
Drivning ATL10 pr 1500N
Max dragkraft 2000N pl 1500 N
Slagléangd per varv 210 mm
Profillangd max (oskarvad) 7570mm
Vikt Moment
Totallangd 1000 mm 25,8kg Ma 272Nm
per 100 mm 1,7kg Mb 432 Nm
Extra akplatta 5,6 kg Mc 145Nm
Aratron_CAD _linjarenhet_alr36U
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For vaxelanslutning se remhus typ AE
sid 66

For &kplattans fasthal, TL1 1INA
kontakta Aratron
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https://www.aratron.se/wp-content/uploads/2017/12/Aratron_CAD_linjarenhet_alr36U.zip

ALRA43

Hoger — vanster gaende

ALR43J grundutféorande hoger
—véanstergéende

Den undre vagnen kan monteras
pa ovansidan med en bygling till
rem pa undersidan av balken,
se ex sid 74

Tekniska data Last
Max hastighet 8m/s pt 2500N
Drivning ATL10 pr 1500 N
Max dragkraft 2450N pl 1500N
Slaglangd per varv 260mm
Profillangd, max (oskarvad) 7000 mm
Vikt Moment
Totallangd 1000 mm 22,7kg Ma 221 Nm
per 100 mm 1,1kg Mb 351 Nm
Extra akplatta 3,3kg Mc 82 Nm
Aratron_CAD _linjarenhet_alr43
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For vaxelanslutning se remhus typ AF
sid 67
For akplattans fasthal se TL1 1LA
sid 56
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https://www.aratron.se/wp-content/uploads/2017/12/Aratron_CAD_linjarenhet_alr43.zip

ALR46U

med utanpaliggande remhus
Hoger — vanster gaende

ALR46UJ grundutférande hoger
—véanstergdende

Den undre vagnen kan monteras
pa ovansidan med en bygling till
rem pa undersidan av balken,
se ex sid 74

Tekniska data Last

Max hastighet 8 m/s pt 2500N
Drivning ATL10 pr 1500N
Max dragkraft 2450N pl 1500 N
Slaglangd per varv 260mm

Profillangd, max (oskarvad) 7570 mm

Vikt Moment

Totallangd 1000 mm 29,3kg Ma 272Nm
per 100 mm 1,7kg Mb 432 Nm
Extra akplatta 5,6 kg Mc 145Nm

Aratron CAD linjarenhet alr46U

Totallang = Slaglangd + 530
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For vaxelanslutning se remhus typ AF
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For &kplattans fasthal, TL1 1INA
kontakta Aratron
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https://www.aratron.se/wp-content/uploads/2017/12/Aratron_CAD_linjarenhet_alr46U.zip

ALRS56

ALR56-E basutférande

ALR56-F extra akplatta

ALR56-J hoger - vanstergéende ALR56-G extra akplatta motsatt sida
Tekniska data Last
Max hastighet 8 m/s pt 2500N
Drivning ATL10 pr 1500 N
Max dragkraft 4370N pl 1500N
Slaglangd per varv 260mm
Profillangd, max (oskarvad) 7570 mm
Vikt Moment
Totallangd 1000 mm 29,5kg Ma 272Nm
per 100 mm 1,7kg Mb 432 Nm
Extra akplatta 5,6 kg Mc 145Nm
Aratron_CAD _linjarenhet_alr56
Mc
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For vaxelanslutning se remhus typ AH
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For &kplattans fasthal, TL1 1INA
kontakta Aratron



https://www.aratron.se/wp-content/uploads/2017/12/Aratron_CAD_linjarenhet_alr56.zip

Sprangskiss ALR enheter

Exempel: ALR26

Pos Beskrivning Pos
1 Vandhijul, kit 9 Akplatta
2 Remspanning, kit 10 Avstrykare
3 Stodlager kit, option 11 Excentriskt lagringshjul
4 Drivaxel 12 Gavelplatta
5 Drivhjul 13 Axel
6 Remhus 14 Profil
7 Centriskt lagringshjul 15 Gavelplatta
8 Remhallartak
‘D
939TL-42-8 /‘
B
Pos Artikel Ref Matt
7&11 | SQ10-RULLE D 2 35 Lagringsrulle
7&11 | SQ10-42 RULLE D @42 Lagringsrulle
7 €S B M10 Centrisk bult
7 CS M12 B M12 Centrisk bult
11 XCS-12/10 L L=45 Excenterbult
11 XCS-12/10-48 L L=48 Excenterbult (for 42 rulle)
10 939 TL A 39 Avstrykare
10 939 TL-42 A 52 Avstrykare (fér 42 rulle)
10 939 TL-42-8 A 52 Avstrykare med ovaliserat monteringshal

Montering och skotselanvisningar:

https://www.aratron.se/wp-content/uploads/2023/01/Montage-
installning-och-underhall-AL-AP_v1.pdf

15



https://www.aratron.se/wp-content/uploads/2023/01/Montage-installning-och-underhall-AL-AP_v1.pdf
https://www.aratron.se/wp-content/uploads/2023/01/Montage-installning-och-underhall-AL-AP_v1.pdf

ALRG3

ALRG63-E basutférande
Kan aven forses med planetvaxel

Tekniska data

16

Last
Hastighet. 8 m/s pt 2500N
Drivning, kuggrem ATL10 pr 1500 N
Max tillaten dragkraft 1600 N pl 1500 N
Slaglangd per varv 260 mm
Profillangd, max (kan skarvas) 7000 mm
Vikt Moment
Totallangd 1000 mm 18,6 kg Ma 234Nm
Per 100 mm slag 1,1kg Mb 371Nm
Mc 82Nm
Aratron_CAD _linjarenhet_alr63
Mc
Totallngd = Slaglangd + 510 -
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For vaxelanslutning och akplattans
fasthal kontakta Aratron



https://www.aratron.se/wp-content/uploads/2017/12/Aratron_CAD_linjarenhet_alr63.zip

ALRGG6

ALR66-E basutférande.

Kan aven forses med planetvéaxel

Tekniska data Last
Hastighet. 8 m/s pt 2500N
Drivning, kuggrem ATL10 pr 1500 N
Max tillaten dragkraft 1600 N pl 1500 N
Slaglangd per varv 260 mm
Profillangd, max (kan skarvas) 7550 mm
Vikt Moment
Totallangd 1000 mm 18,6 kg Ma 272Nm
Per 100 mm slag 1,7kg Mb 370 Nm
Mc 145 Nm
Aratron_CAD _linjarenhet_alr66
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For vaxelanslutning och akplattans
fasthal kontakta Aratron
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https://www.aratron.se/wp-content/uploads/2017/12/Aratron_CAD_linjarenhet_alr66.zip

ALS23

ALS23-E basutforande

110

Tekniska data Last
Max hastighet 5m/s pt 5000 N
Drivning ATL10 pr 5000 N
Max dragkraft 2450N pl 8000 N
Slaglangd per varv 260 mm
Profillangd, max (oskarvad) 7000 mm
Vikt Moment
Totallangd 1000 mm 20,4kg Ma 700 Nm
per 100 mm 1,4kg Mb 400 Nm
Extra akplatta 3kg Mc 250 Nm
Aratron_CAD _linjarenhet_als23
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-
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“ | i@ 00 of} 3
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P
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For vaxelanslutning se remhus typ AD
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ALS23-35

ALS23-35-E basutférande

Skenstyrningarnas lastféormaga ar sd hog att lastvarden
hanger p& hur balken monteras mot stativ.
varden i nedan tabell ar en brakdel av vagnarnas barighet

Tekniska data

Laster paverkas helt av fastsattning

Max hastighet 3m/s pt 5000 N
Drivning ATL10 pr 5000 N
Max dragkraft 2450N pl 8000 N
Slaglangd per varv 260 mm
Profillangd, max (oskarvad) 7000 mm
Vikt Moment paverkas helt av fastsattning
Totallangd 1000 mm 23kg Ma 700 Nm
per 100 mm 2kg Mb 400 Nm
Extra akplatta 3kg Mc 300Nm
Aratron_CAD _linjarenhet_als23-35
Mc
TN
) F"Il [ Pr
Totalldngd = Slagléngd + 400 are e
L1255 | 8
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! = — - 9 86 8[T| «
2 o Ho] =) SIEe ¢ 7 T~ © o 4 o
j L 8 | g8l sl
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sid 65
For fasthal kontakta Aratron

For vaxelanslutning se remhus typ AD

19



https://www.aratron.se/wp-content/uploads/2022/01/Aratron_CAD_linjarenhet_als23-35.zip

ALS26U

ALS26U-E basutférande

Tekniska data Last

Max hastighet 5m/s pt 5000 N
Drivning ATL10 pr 5000 N
Max dragkraft 2450N pl 8000 N
Slaglangd per varv 260 mm

Profillangd, max (oskarvad) 7570 mm

Vikt Moment

Totallangd 1000 mm 30,5kg Ma 900 Nm
per 100 mm 2,1kg Mb 600Nm
Extra akplatta 3,1kg Mc 600 Nm

Aratron CAD linjarenhet als26U

Mc
Totallangd = Slagléng + 450
A
-
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jo o ee | es y—— [
1 0 iy B D Q 1
° o o o f——————- o
|
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For vaxelanslutning se remhus typ AD
sid 65

For &kplattans fasthal se TL1 1VA

sid 61
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ALS33

ALS33E basutférande

Tekniska data Last

Max hastighet 5m/s pt 5000N
Drivning ATL10 pr 5000N
Max dragkraft 2000N pl 8000 N
Slagléangd per varv 210mm

Profillangd, max (oskarvad) 7000 mm

Vikt Moment

Totallangd 1000 mm 19,7 kg Ma 700Nm
per 100 mm 1,4kg Mb 400 Nm
Extra akplatta 3kg Mc 250 Nm

Aratron CAD linjarenhet als33

Totalléngd = Slaglangd + 400
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For vaxelanslutning se remhus typ AE
sid 66

For akplattans fasthal se TL1 1UA

sid 60
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ALS33-30

ALS33-30-E basutférande

Skenstyrningarnas lastférmaga ar sa hog att lastvarden
hanger pa hur balken monteras mot stativ.
varden i nedan tabell ar en brakdel av vagnarnas barighet

Tekniska data Last

Max hastighet 3mls pt 5000 N
Drivning ATL10 pr 5000 N
Max dragkraft 2000N pl 8000 N
Slagléangd per varv 210mm

Profillangd, max (oskarvad) 7000 mm

Vikt Moment

Totallangd 1000 mm 22 kg Ma 700 Nm
per 100 mm 1,6kg Mb 400 Nm
Extra skenvagn 0,9 kg Mc 300Nm

Aratron CAD linjarenhet als33-30-e

Totallangd = Slaglangd + 400 Tt it
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For vaxelanslutning se remhus typ AE
sid 66
For fasthal kontakta Aratron
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ALS43-30

Hoger — vanster gaende

ALS43-30-J basutférande

Skenstyrningarnas lastformaga ar s hog att lastvarden
hanger pa hur balken monteras mot stativ.
varden i nedan tabell ar en brakdel av vagnarnas béarighet

Tekniska data Last
Max hastighet 3m/s pt 5000N
Drivning ATL10 pr 5000N
Max dragkraft 2400N pl 8000 N
Slagléangd per varv 260 mm
Profillangd, max (oskarvad) 7000 mm
Vikt Moment
Totallangd 1000 mm 29kg Ma 700Nm
per 100 mm 1,6 kg Mb 400 Nm
Extra skenvagn 0,9 kg Mc 300Nm
Aratron_CAD_linjarenhet als43-30
Mc
TN
P'Il [ Pr
e e pt
Totallangd = Slaglangd + 650
i ] i | 121,5
3 = o‘o oﬁ%ﬁl 5 o 0 s 5 o 5 o:@:o 5 O & gZ@ z &
ix =0 VI [|5e=d —
61,5 2
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° © l -
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For vaxelanslutning se remhus typ AF
sid 67
For fasthal kontakta Aratron
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ALS56

ALS56-E basutférande, hoger —

vanstergdende enheter kan levereras (se

exempel ALR56)

Tekniska data Last
Max hastighet 5m/s pt 5000 N
Drivning ATL10 pr 5000 N
Max dragkraft 4370N pl 8000 N
Slaglangd per varv 260 mm
Profillangd, max (oskarvad) 7570 mm
Vikt Moment
Totallangd 1000 mm 30,5kg Ma 900 Nm
per 100 mm 2,1kg Mb 600Nm
Extra akplatta 3,1kg Mc 600 Nm
Aratron_CAD _linjarenhet_als56
Mc
TN
P'Il [ Pr
Totalléngd = Slagléng + 475 e pt
A O
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ALS76

ALS76-22-F

ALS76-22-E med linjarmotor.
En eller fler motorer/akplattor kan koras
individuellt eller for hdgre kraft tilsammans.

ALS76-22 med tre motorer.

Tekniska data

Laster och moment — se ALS56

Max hastighet 5m/s
Max acceleration 50m/s2
Max dragkraft per motor (beror pa Motor -21 181 N kontinueriigt, 512 N i peak
vald motorstorlek, (Fler motorer kan Motor -22 362 N kontinuerligt, 1023 N i peak
samkdras for hogre kraft). Motor -23 544 N kontinuerligt, 1535 N i peak
Motor -24 725 N kontinuerligt, 2048 N i peak
Aterkoppling Magnetskala Lashuvud INC el. ABS
Profillangd, max (oskarvad) 7510 mm
Rorliga vikter, 4 skenvagnar, dkplatta, motor
Vikt Motorstorlek 21 4,1
Totallangd 634 mm 20 kg Motorstorlek 22 5,2
per 300 mm steg 9 kg Motorstorlek 23 7,1
Motorstorlek 23 8,9
Aratron_CAD _linjarenhet_als76-21, 22, 23, 24-E-1210 Mo
Totalléngd = 634 + antal magneter x 300 p‘|l [ Pr

12 A 12
—
] ] -]
[e] 6] [w] [s] [ [e] 4] W] [+] [} [&] [&] W) [+] O
L) @ L]
& w & ® & L]
& -3 & @ & @
(] o %) ] [x] [v] o %) ] 2 [v] o [*] Q 2
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Motor |angd Se tabell nedan
21 290
22 290
23 390

24 490

For ytterligare driftdata,

kontakta Aratron

For akplattans fasthal, kontakta Aratron
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Linjarlagringar for ALS enheter

ALS23

ALS23-35

ALS33-30

ALS43-30

Linjarenhet Skena Vagn

ALS23, ALS33, ALS26 , ALS56 EGR20R EGH20CAZ0 | Standard
HGR20R HGH20CAZO0 | Alternativ skena

ALS23-35 CGR35R |CGW35CCZ0| Standard
HGR35R |HGW35CCZ0| Alternativ skena

ALS33-30, ALS43-30 CGR30R |CGW30CCZz0| Standard
HGR30R |HGW30CCZ0| Alternativ skena

Smadrjanvisningar for Hiwin skenstyrningar:
https://www.aratron.se/wp-content/uploads/2024/02/Aratron_skenstyrning_smorjning-av-skenor-12-11-12.pdf
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AP133R

e Enkel Y-bom for lattare laster
e Y och Z axelns lagringsrullar sitter direkt
monterade i en gemensamplatta
e Som standard ingar vaxel for Z-driften
e Vaxel eller anpassning for véxel till Y-

drift, se ALR23

AP133R basutférande

Tekniska data Y Z

Profiler 110 110

Max hastighet 8 m/s 8 m/s

Drivning ATL10 AT10

Max dragkraft 2450 N 2000N

Slagléngd per varv 260 mm 260 mm

slagléangd 6500 mm 1500 mm (rekommenderad)
Last 50 kg

Lastvarden och slaglangder ar hogst beroende av de dynamiska varden som uppstar | den aktuella applikationen, kontakta
Aratron for mer info.

Aratron CAD linjarportal AP133R
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Slaglangd Y + 600
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AP163RU

Enkel Y-bom for lattare laster

Y och Z axelns lagringsrullar sitter direkt
monterade i en gemensam platta

Som standard ingar véaxel for Z-driften
Vaxel eller anpassning for véaxel till Y-
drift, se ALR26

AP163RU basutforande

Tekniska data Y Z

Profiler 190 110

Max hastighet 8 m/s 8 m/s

Drivning ATL10 AT10

Max dragkraft 2450 N 2000N

Slaglangd per varv 260 mm 260 mm

slaglangd 6900 mm 1500 mm (rekommenderad)
Last 70 kg

Lastvarden och slaglangder ar hogst beroende av de dynamiska varden som uppstar | den aktuella applikationen, kontakta
Aratron for mer info.

Aratron CAD linjarportal AP163RU
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AP230

e Balanserad konstruktion eliminerar
o6nskade torsionslaster paY-axeln

e Z axeln &r styrd av 4 st axlar och
8 rullar genom boxen.

e KraftigY — Z box med alla rullar
direkt monterade i boxplattorna

AP230 basutférande

e Z axeln kan som alternativ forses med
kulskruv istéllet for remdrivning.

e Z axeln kan dven ha en monteringsplatta for
en i boxen placerad VDMA dia 63 cylinder.

. Sakerhetsbroms, fjader, kan monteras for
2500N (pneumatik for attlossa).

Tekniska data Y Z

Profiler 110 110

Max hastighet 8 m/s 8 m/s

Drivning ATL10 ATL10

Max dragkraft 2450 N 4370N

Slaglangd per varv 260 mm 260 mm

Slaglangd 6500 mm 2000 mm (rekommenderad)
Last 100 kg

Lastvarden och slaglangder ar hogst beroende av de dynamiska varden som uppstar | den aktuella applikationen, kontakta
Aratron for mer info.

Aratron _CAD linjarportal AP230
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/
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<, 61,5 @%" Motorflans Max. @160
ﬁ—.‘i Nt 5§ ——
o 7
“‘_‘Iw @ E
Bl [EA

Slaglangd Z + 410

L‘l:#— 18
|
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:@3 & Y-enheter, se vidare info ALR13 & 23
3 ss 7 Z vaxel, halaxel, styrkant 110 / PCD 130 enligt
u 12 IEC norm.
Slagléangd Y + 570
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AP234

dubbla Z-enheter

e Balanserad konstruktion eliminerar
o6nskade torsionslaster paY-axeln

e Z axeln ar styrd av 4 st axlar och
8 rullar genom boxen.

e KraftigY — Z box med alla rullar
direkt monterade i boxplattorna

AP234 basutférande

. Z axeln kan som alternativ forses
med kulskruv istallet for
remdrivning.

. Z axeln kan aven ha en
monteringsplatta for en i boxen
placerad VDMA dia 63 cylinder.

e Sakerhetsbroms, fjader, kan
monteras fér2500N (pneumatik
for attlossa).

Tekniska data Y Z

Profiler 110 110

Max hastighet 8 m/s 8 m/s

Drivning ATL10 ATL10

Max dragkraft 2450 N 4370N

Slaglangd per varv 260 mm 260 mm

Slaglangd 6500 mm 1500 mm (rekommenderad)
Last 50 kg

Lastvarden och slaglangder ar hogst beroende av de dynamiska varden som uppstar | den aktuella applikationen, kontakta
Aratron for mer info.

Aratron CAD _linjarportal AP234
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AP237

e Balanserad konstruktion eliminerar
o6nskade torsionslaster paY-axeln
e Z axeln ar styrd av 4 st axlar och
8 rullar genom boxen.
e KraftigY — Z box med alla rullar
direkt monterade i boxplattorna
e Vaxlar monteras pa Y-
bommarna ger ett fast kablage.
e Lagre rorlig vikt pa Y-rorelsen.

e | e

AP237 basutférande

motorer.
° Kan direkt ers

se exempel A

e Z axelns rorliga vikt fordelas pa tva

atta Y-Z delen pa

ytportalen AP520/ 530 (527 resp 537)

P537

Tekniska data Y Z

Profiler 110 110

Max hastighet 8 m/s 8 m/s

Drivning ATL10 ATL10

Max dragkraft 2450 N 2450N

Slaglangd per varv 260 mm (samkorning av tva | 260 mm (samkorning av tva
motorer) motorer)

Slagléangd 6500 mm 2000 mm (rekommenderad)

Last 100 kg

Lastvarden och slaglangder ar hogst beroende av de dynamiska varden som uppstar | den aktuella applikationen, kontakta

Aratron for mer info.

Aratron_CAD_linjarportal AP237 10
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| For vaxelanslutning se remhus typ AD sid 65 |
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AP260U

. Balanserad konstruktion eliminerar
odnskade torsionslaster paY-axeln
e Z axeln ar styrd av 4 st axlar och

8 rullar genom boxen.

. Kraftig Y — Z box med alla rullar
direkt monterade i boxplattorna

AP260U basutforande

e Z axeln kan som alternativ férses med kulskruv
istallet for remdrivning.

e Z axeln kan aven ha en monteringsplatta for en
i boxen placerad VDMA dia 63 cylinder.

. Séakerhetsbroms, fjader, kan monteras for2500N
(pneumatik for att lossa).

Tekniska data

Y Z
Profiler 190 110
Max hastighet 8 m/s 8 m/s
Drivning ATL10 ATL10
Max dragkraft 2450 N 4370N
Slaglangd per varv 260 mm 260 mm
Slaglangd (Y max 18 m) 6900 mm 2500 mm (rekommenderas)
Last 150 kg

Aratron for mer info.

Lastvarden och slaglangder ar hogst beroende av de dynamiska varden som uppstar | den aktuella applikationen, kontakta

Aratron CAD linjarportal AP260U
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Z véxel, halaxel, styrkant 110 / PCD
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AP260RU

e Balanserad konstruktion eliminerar
oonskade torsionslaster paY-axeln

e Z axeln &r styrd av 4 st axlar och
8 rullar genom boxen.

e Kraftig Y — Z box med alla rullar
direkt monterade i boxplattorna

e  Forstarkta rullar pd Y for hogre last

AP260RU basutférande

e Z axeln kan som alternativ férses med kulskruv
istéllet for remdrivning.

e Z axeln kan dven ha en monteringsplatta for en
i boxen placerad VDMA dia 63 cylinder.

e Sakerhetsbroms, fjader, kan monteras for2500N
(pneumatik for att lossa).

Tekniska data Y Z

Profiler 190 110

Max hastighet 8 m/s 8 m/s

Drivning ATL10 ATL10

Max dragkraft 2450 N 4370N

Slaglangd per varv 260 mm 260 mm

Slaglangd (Y max 18 m) 6900 mm 2500 mm (rekommenderas)
Last 150 kg

Lastvarden och slaglangder ar hogst beroende av de dynamiska varden som uppstar | den aktuella applikationen, kontakta
Aratron for mer info.

Aratron CAD linjarportal AP260RU
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AP264U

dubbla Z-enheter

. Balanserad konstruktion eliminerar
odnskade torsionslaster paY-axeln

e Z axeln ar styrd av 4 st axlar och
8 rullar genom boxen.

. Kraftig Y — Z box med alla rullar
direkt monterade i boxplattorna

AP264U basutforande

e Z axeln kan som alternativ forses
med kulskruv istallet for
remdrivning.

e Z axeln kan aven ha en
monteringsplatta for en i boxen
placerad VDMA dia 63 cylinder.

e Sakerhetsbroms, fjader, kan

monteras for2500N (pneumatik for

attlossa).
Tekniska data Y Z
Profiler 190 110
Max hastighet 8 m/s 8 m/s
Drivning ATL10 ATL10
Max dragkraft 2450 N 4370N
Slaglangd per varv 260 mm 260 mm
Slaglangd (Y max 18 m) 6400 mm (varderaZ) 2500 mm (rekommenderad)
Last 150 kg

kontakta Aratron fér mer info.

Lastvarden och slaglangder ar hogst beroende av de dynamiska varden som uppstar | den aktuella applikationen,

Aratron CAD linjarportal AP264U
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Y-enheter, se vidare info ALR26U
Remhusen kan vara i samma ande
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AP264RU

dubbla Z-enheter

. Balanserad konstruktion eliminerar
odnskade torsionslaster paY-axeln

e Z axeln ar styrd av 4 st axlar och
8 rullar genom boxen.

. Kraftig Y — Z box med alla rullar
direkt monterade i boxplattorna

e  Forstarkta rullar pa Y for hogre last

AP264RU basutférande

e Z axeln kan som alternativ forses
med kulskruv istallet for
remdrivning.

e Z axeln kan aven ha en
monteringsplatta for en i boxen
placerad VDMA dia 63 cylinder.

e Sakerhetsbroms, fjader, kan
monteras for2500N (pneumatik for

attlossa).
Tekniska data Y Z
Profiler 190 110
Max hastighet 8 m/s 8 m/s
Drivning ATL10 ATL10
Max dragkraft 2450 N 4370N
Slaglangd per varv 260 mm 260 mm
Slaglangd (Y max 18 m) 6400 mm (vardera Z) 2500 mm (rekommenderad)
Last 150 kg
Lastvarden och slaglangder ar hogst beroende av de dynamiska varden som uppstar | den aktuella applikationen,
kontakta Aratron for mer info.

Aratron CAD linjarportal AP264RU
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AP267

e Balanserad konstruktion eliminerar
o6nskade torsionslaster paY-axeln
e Z axeln &r styrd av 4 st axlar och
8 rullar genom boxen.
e KraftigY — Z box med alla rullar
direkt monterade i boxplattorna
e Vaxlar monterade pa Y-
bommarna ger ett fast kablage.
e Lagre rorlig vikt pa Y-rorelsen.

motorer.

—p

AP267 basutférande
e Z axelns rorliga vikt fordelas pa tva

e Kan direkt ersatta Y-Z delen pa
ytportalen AP560 (567)

se exempel AP567

Tekniska data Y Z

Profiler 190 110

Max hastighet 8 m/s 8 m/s

Drivning ATL10 ATL10

Max dragkraft 2450 N 2450N

Slaglangd per varv 260 mm (samkdrning av tva | 260 mm (samkdrning av tva
motorer) motorer)

Slaglangd 7100 mm 2000 mm (rekommenderad)

Last 100 kg

Aratron fér mer info.

Lastvarden och slaglangder ar hogst beroende av de dynamiska varden som uppstar | den aktuella applikationen, kontakta

Aratron CAD linjarportal AP267
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AP330

e Teleskoperande Z del

e Balanserad konstruktion eliminerar
odnskade torsionslaster paY-axeln

e Z axlarna ar styrda av vardera 4 st axlar
och 8 rullar genom boxen resp i den nedre
lagringen.

e Kraftig Y — Z box med alla rullar
direkt monterade i boxplattorna

AP330 basutforande

Tekniska data Y Z

Profiler 110 110

Max hastighet 8 m/s 8 m/s

Drivning ATL10 ATL10

Max dragkraft 3675 N 3280N

Slaglangd per varv 260 mm 520 mm

Slagléangd (Y max 18 meter) 6400 mm 2000 mm (rekommenderad)
Last 100 kg

Lastvarden och slaglangder ar hdgst beroende av de dynamiska varden som uppstar | den aktuella applikationen, kontakta
Aratron for mer info.

Aratron CAD linjarportal AP330
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AP360U

Teleskoperande Z del

Balanserad konstruktion eliminerar
o6nskade torsionslaster paY-axeln

Z axlarna ar styrda av vardera 4 st axlar
och 8 rullar genom boxen resp iden nedre
lagringen.

Kraftig Y — Z box med alla rullar
direkt monterade i boxplattorna

AP360U basutférande

Tekniska data Y Z

Profiler 190 110

Max hastighet 8 m/s 8 m/s

Drivning ATL10 ATL10

Max dragkraft 3675 N 3280N

Slagléngd per varv 260 mm 520 mm

Slaglangd (Y max 18 meter) 6900 mm 2500 mm (rekommenderad)
Last 100 kg

Lastvarden och slaglangder ar hogst beroende av de dynamiska varden som uppstar | den aktuella applikationen, kontakta
Aratron for mer info.

Aratron CAD _linjarportal AP360U
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AP360RU

* Teleskoperande Z del

+ Balanserad konstruktion eliminerar
oonskade torsionslaster paY-axeln

* Z axlarna ar styrda av vardera 4 st axlar
och 8 rullar genom boxen resp i den nedre
lagringen.

» Kraftig Y — Z box med alla rullar
direkt monterade i boxplattorna

» Forstarkta rullar pd Y for hogre last

AP360RU basutforande

Tekniska data Y Z

Profiler 190 110

Max hastighet 8 m/s 8 m/s

Drivning ATL10 ATL10

Max dragkraft 3675 N 3280N

Slaglangd per varv 260 mm 520 mm

Slaglangd (Y max 18 meter) 6900 mm 2500 mm (rekommenderad)
Last 100 kg

Lastvarden och slaglangder ar hégst beroende av de dynamiska varden som uppstar | den aktuella applikationen, kontakta
Aratron fér mer info.

Aratron CAD linjarportal AP360RU
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AP365U

e Balanserad konstruktion eliminerar
o6nskade torsionslaster paY-axeln

e Z axlarna ar styrda av 4 st axlar
och 8 rullar genom boxen

e KraftigY — Z box med alla rullar
direkt monterade i boxplattorna

AP365U basutférande

o Z axeln kan som alternativ férses med

kulskruv istallet for remdrivning.
Séakerhetsbroms, fjader, kan monteras
for2500N (pneumatik for att lossa).

Tekniska data Y Z

Profiler 190 110

Max hastighet 8 m/s 8 m/s

Drivning ATL10 ATL10

Max dragkraft 3675 N 6550 N

Slaglangd per varv 260 mm 260 mm

Slaglangd (Y max 18 meter) 6900 mm 2500 mm (rekommenderad)

Last

200 kg

Aratron for mer info.

Lastvarden och slaglangder ar hogst beroende av de dynamiska varden som uppstar | den aktuella applikationen, kontakta

Aratron CAD linjarportal AP365U
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AP365RU

e Balanserad konstruktion eliminerar
o6nskade torsionslaster paY-axeln

e Z axlarna ar styrda av 4 st axlar
och 8 rullar genom boxen

e KraftigY — Z box med alla rullar

direkt monterade i boxplattorna

Forstarkta rullar pd Y for hogre last

AP365RU basutférande

e Z axeln kan som alternativ férses med
kulskruv istallet for remdrivning.

e Sakerhetsbroms, fjader, kan monteras
for2500N (pneumatik for att lossa).

Tekniska data Y Z

Profiler 190 110

Max hastighet 8 m/s 8 m/s

Drivning ATL10 ATL10

Max dragkraft 3675 N 6550 N

Slaglangd per varv 260 mm 260 mm

Slaglangd (max 18 meter) 6900 mm 2500 mm (rekommenderad)
Last 200 kg

Lastvarden och slaglangder ar hogst beroende av de dynamiska varden som uppstar | den aktuella applikationen, kontakta
Aratron for mer info.

Aratron CAD linjarportal AP365RU
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AP433

e Enkel Y-bom for lattarelaster
e Y och Z axelns lagringsrullar sitter direkt

monterade i en gemensamplatta
e Som standard ingar vaxel for Z-driften
e Vaxel eller anpassning for vaxel till X &

Y-drift, se ALR23 resp ALR33

AP433 basutforande

Tekniska data X Y Z

Profiler 110 190 60

Max hastighet 8 m/s 8 m/s 8 m/s

Drivning ATL10 ATL10 ATL10

Max dragkraft 3000 N 2450 N 2000 N

Slaglangd per varv 210 mm 260 mm 260 mm

Slaglangd (X max 13 meter) 6500 mm 2500 mm 1400 mm (rekommenderad)
Last 40 kg

Lastvarden och slaglangder ar hogst beroende av de dynamiska varden som uppstar | den aktuella applikationen, kontakta
Aratron for mer info.

Aratron CAD vtportal AP433
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AP463

e Enkel Y-bom for lattarelaster
e Y och Z axelns lagringsrullar sitter direkt
monterade i en gemensamplatta
e Som standard ingar vaxel for Z-driften
e Vaxel eller anpassning for vaxel till X &
Y-drift, se ALR26 resp ALR33

AP463 basutforande

Tekniska data X Y z

Profiler 110 190 110

Max hastighet 8 m/s 8 m/s 8 m/s

Drivning ATL10 ATL10 ATL10

Max dragkraft 3000 N 2450 N 2000 N

Slaglangd per varv 210 mm 260 mm 260 mm

Slaglangd (X max 13 meter) 6500 mm 2500 mm 1600 mm (rekommenderad)
Last 70 kg

Lastvarden och slaglangder ar hogst beroende av de dynamiska varden som uppstar | den aktuella applikationen, kontakta
Aratron for mer info.

Aratron CAD_vtportal AP463
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AP520

e Balanserad konstruktion eliminerar
o6nskade torsionslaster paY-axeln

e Z axeln ar styrd av 4 st axlar och
8 rullar genom boxen.

e KraftigY — Z box med alla rullar
direkt monterade iboxplattorna

e Z axeln kan som alternativ férses med kulskruv
istallet for remdrivning.

e Z axeln kan aven ha en monteringsplatta for en
invandigt placerad VDMA dia 63 cylinder.

. Séakerhetsbroms, fjader, kan monteras for2500N
(pneumatik for attlossa).

AP520 basutférande

Tekniska data X Y Z

Profiler 110 110 110

Max hastighet 8 m/s 8 m/s 8 m/s

Drivning ATL10 ATL10 ATL10

Max dragkraft 3675 N 2450 N 4370 N

Slaglangd per varv 260 mm 260 mm 260 mm

Slaglangd (X max 18 meter) 6500 mm 2500 mm 2000 mm (rekommenderad)
Last 100 kg

Lastvarden och slaglangder ar hogst beroende av de dynamiska varden som uppstar | den aktuella applikationen, kontakta
Aratron for mer info.

Aratron CAD_vtportal AP520
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AP530U

e Balanserad konstruktion eliminerar
o6nskade torsionslaster paY-axeln

e Z axeln ar styrd av 4 st axlar och
8 rullar genom boxen.

e KraftigY — Z box med alla rullar
direkt monterade iboxplattorna

e Z axeln kan som alternativ forses med kulskruv
istallet for remdrivning.

e Z axeln kan aven ha en monteringsplatta for en
invandigt placerad VDMA dia 63 cylinder.

. Séakerhetsbroms, fjader, kan monteras for2500N
(pneumatik for attlossa).

AP530U basutférande

Tekniska data X Y Z

Profiler 190 110 110

Max hastighet 8 m/s 8 m/s 8 m/s

Drivning ATL10 ATL10 ATL10

Max dragkraft 3675 N 2450 N 4370 N

Slaglangd per varv 260 mm 260 mm 260 mm

Slaglangd (X max 18 meter) 6900 mm 2500 mm 2000 mm (rekommenderad)
Last 150 kg

Lastvarden och slaglangder ar hogst beroende av de dynamiska varden som uppstar | den aktuella applikationen, kontakta
Aratron for mer info.

Aratron CAD_vtportal AP530U
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AP537U

e Balanserad konstruktion eliminerar
o6nskade torsionslaster paY-axeln
e Z axeln ar styrd av 4 st axlar och
8 rullar genom boxen.
e KraftigY — Z box med alla rullar
direkt monterade iboxplattorna

AP537U basutférande

Tekniska data X Y Z
Profiler 190 110 110
Max hastighet 8 m/s 8 m/s 8 m/s
Drivning ATL10 ATL10 ATL10
Max dragkraft 3675 N 2450 N 2450 N
Slagléangd per varv 260 mm 260 mm, samkdrning av | 260 mm, samkoérning av 2
2 motorer motorer
Slaglangd (X profiler kan skarvas for 6900 mm 2500 mm 2000 mm (rekommenderad)
langre slaglangder, max 18 meter)
Last 100 kg
Lastvarden och slaglangder ar hogst beroende av de dynamiska varden som uppstar | den aktuella applikationen, kontakta
Aratron for mer info.

Aratron CAD_vtportal AP537U
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AP560U

e Balanserad konstruktion eliminerar
odnskade torsionslaster paY-axeln

e Z axeln &r styrd av 4 st axlar och
8 rullar genom boxen.

° Kraftig Y — Z box med alla rullar
direkt monterade i boxplattorna

e Z axeln kan som alternativ férses med kulskruv
istallet for remdrivning.

e Z axeln kan aven ha en monteringsplatta for en
invandigt placerad VDMA dia 63 cylinder.

. Sakerhetsbroms, fjader, kan monteras for2500N
(pneumatik for att lossa).

AP560U basutférande

Tekniska data X Y Z

Profiier 190 190 110

Max hastighet 8 m/s 8 m/s 8 m/s

Drivning ATL10 ATL10 ATL10

Max dragkraft 3675 N 2450 N 4370 N

Slaglangd per varv 260 mm 260 mm 260 mm

Slaglangd (X profiler kan skarvas for 6900 mm 4400 mm 2500 mm (rekommenderad)
langre slaglangder, max 18 meter)

Last 150 kg

Lastvarden och slaglangder ar hogst beroende av de dynamiska varden som uppstar | den aktuella applikationen, kontakta
Aratron for mer info.

Aratron _CAD_vtportal AP560U
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AP560RU

. Balanserad konstruktion eliminerar
odnskade torsionslaster paY-axeln

e Z axeln &r styrd av 4 st axlar och
8 rullar genom boxen.

° Kraftig Y — Z box med alla rullar
direkt monterade i boxplattorna

e  Forstarkta rullar pa X for hogre last

e Z axeln kan som alternativ férses med kulskruv
istallet for remdrivning.

e Z axeln kan dven ha en monteringsplatta for en
invandigt placerad VDMA dia 63 cylinder.

. Séakerhetsbroms, fjader, kan monteras for2500N
(pneumatik for att lossa).

AP560RU basutférande

Tekniska data X Y Z

Profiler 190 190 110

Max hastighet 8 m/s 8 m/s 8 m/s

Drivning ATL10 ATL10 ATL10

Max dragkraft 3675 N 2450 N 4370 N

Slaglangd per varv 260 mm 260 mm 260 mm

Slaglangd (X profiler kan skarvas for 6900 mm 4400 mm 2500 mm (rekommenderad)
langre slaglangder, max 18 meter)

Last 150 kg

Lastvarden och slaglangder ar hogst beroende av de dynamiska varden som uppstar | den aktuella applikationen, kontakta
Aratron for mer info.

Aratron _CAD_vtportal AP560RU
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AP564RU

. Balanserad konstruktion eliminerar
odnskade torsionslaster paY-axeln

e Z axeln &r styrd av 4 st axlar och
8 rullar genom boxen.

° Kraftig Y — Z box med alla rullar
direkt monterade i boxplattorna

e  Forstarkta rullar pa X for hogre last

e Z axeln kan som alternativ férses med kulskruv
istallet for remdrivning.

e Z axeln kan dven ha en monteringsplatta for en
invandigt placerad VDMA dia 63 cylinder.

. Séakerhetsbroms, fjader, kan monteras for2500N
(pneumatik for att lossa).

AP564RU basutforande

Tekniska data X Y Z

Profiler 190 190 110

Max hastighet 8 m/s 8 m/s 8 m/s

Drivning ATL10 ATL10 ATL10

Max dragkraft 3675 N 2450 N 4370 N

Slaglangd per varv 260 mm 260 mm 260 mm

Slaglangd (X profiler kan skarvas for 6900 mm 4400 mm 2500 mm (rekommenderad)
langre slaglangder, max 18 meter)

Last, beroende pa spannvidd och om samtidigt grepp sker 150 kg

Lastvarden och slaglangder ar hogst beroende av de dynamiska varden som uppstar | den aktuella applikationen, kontakta
Aratron for mer info.

Aratron CAD_vtportal AP564RU
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AP567U

e Balanserad konstruktion eliminerar
o6nskade torsionslaster paY-axeln

e Z axeln ar styrd av 4 st axlar och
8 rullar genom boxen.

e KraftigY — Z box med alla rullar
direkt monterade iboxplattorna

AP567U basutférande

Tekniska data X Y Z
Profiler 190 190 110
Max hastighet 8 m/s 8 m/s 8 m/s
Drivning ATL10 ATL10 ATL10
Max dragkraft 3675 N 2450 N 4370 N
Slagléangd per varv 260 mm 260 mm, samkdrning av | 260 mm, samkoérning av 2
2 motorer motorer
Slaglangd (X profiler kan skarvas for 6900 mm 4400 mm 2000 mm (rekommenderad)
langre slaglangder, max 18 meter)
Last 100 kg
Lastvarden och slaglangder ar hogst beroende av de dynamiska varden som uppstar | den aktuella applikationen, kontakta
Aratron for mer info.

Aratron_CAD_vtportal AP567U
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https://www.aratron.se/wp-content/uploads/2022/01/Aratron_CAD_linjarportal_ap567U.zip

AP630RU

e Teleskoperande Z del

. Balanserad konstruktion eliminerar
oonskade torsionslaster paY-axeln

e Z axlarna ar styrda av vardera 4 st axlar
och 8 rullar genom boxen resp i den nedre
lagringen.

e Kraftig Y — Z box med alla rullar

direkt monterade iboxplattorna

Forstarkt lagring pa X

AP630RU basutférande

Tekniska data X Y Z

Profiler 190 110 110

Max hastighet 8 m/s 8 m/s 8 m/s

Drivning ATL10 ATL10 ATL10

Max dragkraft 3675 N 3675 N 3280 N

Slagléangd per varv 260 mm 260 mm 520 mm

Slaglangd (X profiler kan skarvas for 6900 mm 2500 mm 2000 mm (rekommenderad)
langre slaglangder, max 18 meter)

Last Kontakta Aratron
Lastvarden och slaglangder ar hdgst beroende av de dynamiska varden som uppstar | den aktuella applikationen, kontakta
Aratron for mer info.

Aratron CAD_vtportal AP630RU
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https://www.aratron.se/wp-content/uploads/2022/01/Aratron_CAD_linjarportal_ap630RU.zip

AP660RU

e Teleskoperande Z del

. Balanserad konstruktion eliminerar
oonskade torsionslaster paY-axeln

e Z axlarna ar styrda av vardera 4 st axlar
och 8 rullar genom boxen resp i den nedre g
lagringen. L=

e Kraftig Y — Z box med alla rullar
direkt monterade i boxplattorna

e  Forstarkt lagring pa X

AP660RU basutférande

Tekniska data X Y Z

Profiler 190 190 110

Max hastighet 8 m/s 8 m/s 8 m/s

Drivning ATL10 ATL10 ATL10

Max dragkraft 3675 N 3675 N 3280 N

Slagléangd per varv 260 mm 260 mm 520 mm

Slaglangd (X profiler kan skarvas for 6900 mm 4400 mm 2500 mm (rekommenderad)
langre slaglangder, max 18 meter)

Last Kontakta Aratron
Lastvarden och slaglangder ar hogst beroende av de dynamiska varden som uppstar | den aktuella applikationen, kontakta
Aratron for mer info.

Aratron CAD vtportal AP660RU
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https://www.aratron.se/wp-content/uploads/2022/01/Aratron_CAD_linjarportal_ap660RU.zip

AP665RU

e Balanserad konstruktion eliminerar
oonskade torsionslaster paY-axeln

e Z axlarna ar styrda av 4 st axlar och
8 rullar genom boxen

e Kraftig Y — Z box med alla rullar
direkt monterade iboxplattorna

e  Forstarkt lagring pa X

e Z axeln kan som alternativ forses med kulskruv
istallet for remdrivning.

e Sakerhetsbroms, fjader, kan monteras fér2500N
(pneumatik for att lossa).

AP665RU basutforande

Tekniska data X Y Z

Profiler 190 190 110

Max hastighet 8 m/s 8 m/s 8 m/s

Drivning ATL10 ATL10 ATL10

Max dragkraft 3675 N 3675 N 5000 N

Slaglangd per varv 260 mm 260 mm 260 mm

Slaglangd (X profiler kan skarvas for 6900 mm 4400 mm 2500 mm (rekommenderad)
langre slaglangder, max 18 meter)

Last Kontakta Aratron

Aratron for mer info.

Lastvarden och slaglangder ar hogst beroende av de dynamiska varden som uppstar | den aktuella applikationen, kontakta

Aratron CAD vytportal AP665RU
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Z vaxel, halaxel, styrkant 110 / PCD 130
enligt IEC norm
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Beteckningar

Linjarenheter

AL R 26 U-A 10-E-2650

Profillangd

Akplatta, position

Drivaxel enligt ritning

Drivaxelutstick, sida

Utanpaliggande remhus
(se grundmodellerna)

E = basutférande

F = extra &kplatta samma sida
G = extra akplatta motsatt sida
H = motsatt sida E

| = motsatt sida F

J = hoger - vanstergdende

Typ / storlek

linjarlagring
R=rullar
S=skenstyrning

AL= Aratron Linjarenhet

Portaler

AP 230 -1 - 1 - 1580/ 0-2890 -

Y profillangd

Z profillangd ( yttre/ inre balk for teleskop)

Y drivaxel enligt ritning

Z drivaxel enligt ritning

Typ / storlek

AP= Aratron Portal




Akplatta

851

- E; -

[ o=

L2

oy
\

0l

TL1 1KB fér ALR23

0c

CYET
5’08
6HOLD ‘k___ ZoLg [ pHOL®
____ (
[ZInW //}4\
B W/
— (Po&ul Ul |
& o / pBunBuy)
¢ g ,
o DT IW _ s
r O~
1 | Cad an.__._
v 8
o) . Ifan O—- mall &
f N S _
\ ™~ o
____ (
OLW - T
v OLW
0z
GTLL
Gzl
061
5T0T
£92
G6z
SlE

55

5691
gal




Akplatta
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Akplatta

TL1 1MA fér ALR26 och AP5_0
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TL1 1IMAR for ALR26R och AP560R
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Akplatta

TL1 1TA for ALS23
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Akplatta
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Akplatta

TL1 1XA for ALS56
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Profiler, data

110

Anodiserad aluminum
IX 324 cm4
ly 202 cm#
Wx 58 cm4
Wy 46 cm4
Vikt 9,2 kg/m

max langd 7000 mm
L&angder utbver, se skarvning

92

21

O-Spar (2x)

L M (16x)

30-Spdr (5x)

190

Anodiserad aluminum

IX 1739 cm4
ly 321cm4
Wx 181 cm4
Wy 74 cm#
Vikt 15,4 kg/m

max langd 7570 mm

L&éngder utbver, se skarvning
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Drivaxlar och adaptrar

A-sida pa remhus,
IEC flans + gangor

Direkt montering av halaxelvaxlar

Aratron har ett stort antal drivaxlar passande till flera kanda
vaxelfabrikat sdsom Lenze, Nord, SEW, Siemens samt
manga fabrikat av snackvaxlar. Anslutning ar enligt IEC
standard med styrkant dia 80, 95 eller 110, se resp remhus.
Halaxelvéaxlar med IEC utgangsflans kan darfér monteras
direkt pa alla drifter utan adaptrar eller kopplingar.

Fordelen ar att linjarenheten direkt bar motor och véxel, det
blir kompakt och inga extra detaljer/kostnader.

For parallelldrifter kan axeln oftast g& genom remhuset
alternativt genom véaxeln for att sedan via en
transmissionsaxel kopplas samman till slavenheten.
Drivaxlar anpassas alltid till den valda véxeln.

Korta axeltappar finns givetvis om s& énskas for kopplingar

Direkt montering av planetvéxlar

For applikationer dar planetvaxlar féredras har vi
anpassade remhus for direkt montage.

Dessa finns for ett flertal olika Nidec planetvaxlar
eller mattkompatibla alternativ.

Adaptrar for montering av planetvaxlar
Adaptrar, anpassade till remhusen och Nidec
planetvaxlar eller mattkompatibla alternativ.

Se fdljande sidor for respektive remhus eller
kontakta Aratron fér mer info.

tel: +46 8 40 41 600 /
www.aratron.se info@aratron.se

B-sida av remhus,
styrkant kan svarvas.



http://www.aratron.se/
mailto:info@aratron.se

Remhus AD for ALXx2x

rem pa 84 sidan Samtliga alternativ (utom tre) kan ha
Styrkanter enligt IEC dia 95 eller 110 genomgaende axel for parallelldrift

~—
Modifierat AD remhus, 1000-1403-01, IEC
TL1 4AD standard remhus, IEC 95 95 styrkant pa B-sida, anpassad drivavxel.
styrkant pa A-sida 1301-AD-B-1403-01-1429-SL

med anpassad axel for halaxelvaxel med anpassad axel fér halaxelvaxel anpassad axel och vinkelkuggvaxel for
IEC 95 styrkant pa A-sida TL1 4AD IEC 110 styrkant pa A-sida TL1 4AD110 asynkron eller servomotor.

(eller B-sida, 1000-1403-01) (eller B-sida 1000-1403-22) Montering pa A eller B-sida.
1301-AD-A-1429 1301-AD110-A-1429 1301-AD110-A-1429-405-SR0O02

med adapter, koppling och planetvéaxel
VRLO090 pa A-sida TL1 4AD (eller B-sida
1000-1403-01)
1301-AD-A-201-28-1319-52-VRL090-1

med kort axel och stédlager for
koppling, TL1 4AD hus
1301-AD-A-E1

med direktmonterad planetvéaxel med direktmonterad planetvéxel med direktmonterad planetvéxel
VRS075 pé B-sida 1000-1403-23 VRL090 pa A-sida TL1 4AD (eller B- VRB115 pd A-sida 1000-1403-31 (eller
hus inkl tacklock sida 1000-1403-11) B-sida 1000-1403-30)
1301-AD-B-1403-23-VRS075-1 1301-AD-A-1319-15-VRL090-1 1301-AD110-A-1403-31-VRB115-1

OBS de har tre alternativen kan INTE ha genomgaende axel for parallelldrivning
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https://www.aratron.se/wp-content/uploads/2022/01/CAD-remhus-1301-AD-B-1403-01-1429-SL.zip
https://www.aratron.se/wp-content/uploads/2022/01/CAD-remhus-1301-AD-A-1429.zip
https://www.aratron.se/wp-content/uploads/2022/01/CAD-remhus-1301-AD110-A-1429.zip
https://www.aratron.se/wp-content/uploads/2022/01/CAD-remhus-1301-AD-A-E1.zip
https://www.aratron.se/wp-content/uploads/2022/01/CAD-remhus-1301-AD110-A-1429-405-SRO02.zip
https://www.aratron.se/wp-content/uploads/2022/01/CAD-remhus-1301-AD-A-201-28-1319-52-VRL090-1.zip
https://www.aratron.se/wp-content/uploads/2022/01/CAD-remhus-1301-AD110-A-1403-31-VRB115-1.zip
https://www.aratron.se/wp-content/uploads/2022/01/CAD-remhus-1301-AD-A-1319-15-VRL090-1.zip
https://www.aratron.se/wp-content/uploads/2022/01/CAD-remhus-1301-AD-B-1403-23-VRS075-1.zip

Remhus AE for ALx3x

rem pa 110/ 190 sidan
Styrkanter enligt IEC dia 80

TL1 4AE standard remhus, IEC 80
styrkant pa A-sida

med anpassad axel for halaxelvaxel
IEC 80 styrkant pa A-sida TL1 4AE

1301-AE-A-1429

(eller B-sida, 1000-1403-02)

med kort axel och stédlager for
koppling TL1 4AE hus
1301-AE-A-E1-SL

Samtliga alternativ (utom ett) kan ha
genomgaende axel for parallelldrift

Modifierat AE remhus, 1000-1403-02, IEC
80 styrkant p& B-sida, anpassad drivaxel.
1301-AE-B-1403-01-1429-SL..zip

anpassad axel och vinkelkuggvéxel for asynkron eller
servomotor. Montering pa A eller B-sida.

med adapter, koppling och planetvéxel
VRLO090 p& A-sida TL1 4AE
1301-AE-A-E1-28-1319-56-VRL090-1

(eller B-sida 1000-1403-02)

med direktmonterad planetvaxel
VRL090 pa A-sida 1000-1319-20
1301-AE-A-1319-20-VRL090-1
(eller B-sida 1000-1319-21)

OBS det har alternativet kan INTE ha genomgaende axel for parallelldrivning



https://www.aratron.se/wp-content/uploads/2022/01/CAD-remhus-1301-AE-B-1403-02-1429-SL.zip
https://www.aratron.se/wp-content/uploads/2022/01/CAD-remhus-1301-AE-A-1429.zip
https://www.aratron.se/wp-content/uploads/2022/01/CAD-remhus-1301-AE-A-E1-SL.zip
https://www.aratron.se/wp-content/uploads/2022/01/CAD-remhus-1301-AE-A-E1-28-1319-56-VRL090-1.zip
https://www.aratron.se/wp-content/uploads/2022/01/CAD-remhus-1301-AE-A-1319-20-VRL090-1.zip

Remhus AF for ALx4x

rem pa 110/ 190 sidan
Styrkanter enligt IEC dia 95, 80 eller 110
Samtliga dessa remhus ar vandbara fér A eller B montage !

Samtliga alternativ kan ha
genomgaende axel for parallelldrift

TL1 4AF standard remhus, IEC 95 Modifierat AF remhus, 1000-1403-41
styrkant visad som A-sida IEC 110 styrkant visad som B-sida
1301-AF-A-1403-41-1429-SL

Modifierat AF remhus, 1000-1403-06

IEC 80 styrkant visad som A-sida
1301-AF-A-1403-06-1429-SL

med anpassad axel for halaxelvaxel
Visad med IEC 110 styrkant som A-sida TL1 4AF
1301-AF-A-1403-41-1429-SRO02

med anpassad axel for halaxelvaxel
Visad med IEC 95 styrkant som A-sida TL1 4AF
1301-AF-A-1429

med kort axel och stodlager for med adapter, koppling och planetvéxel
koppling TL1 4AF hus VRLO090 visad p& A-sida TL1 4AF
1301-AF-A-E1-SL 1301-AF-A-E1-28-1319-52-VRL090-1
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https://www.aratron.se/wp-content/uploads/2022/01/CAD-remhus-1301-AF-A-1403-06-1429-SL.zip
https://www.aratron.se/wp-content/uploads/2022/01/CAD-remhus-1301-AF-A-E1-SL.zip
https://www.aratron.se/wp-content/uploads/2022/01/CAD-remhus-1301-AF-A-E1-28-1319-52-VRL090-1.zip
https://www.aratron.se/wp-content/uploads/2022/01/CAD-remhus-1301-AF-A-1403-41-1429-SL.zip
https://www.aratron.se/wp-content/uploads/2022/01/CAD-remhus-1301-AF-A-1429.zip
https://www.aratron.se/wp-content/uploads/2022/01/CAD-remhus-1301-AF-A-1403-41-1429-SRO02.zip

Remhus AH for ALXx5x

rem pa 190 sidan

Styrkanter enligt IEC dia 95, 80 eller 110 Samtliga alternativ (utom ett) kan ha
Samtliga dessa remhus ar vandbara fér A eller B montage ! genomgaende axel for parallelldrift

Wz

V7227222222222

I"%k‘;ﬁ‘rvisstgg‘iiﬁ r;_rgi':f' IEC 95 Modifierat AH remhus, 1000-1403-08,
i IEC 110 styrkant visad som B-sida [
1301-AH110-B-1403-08-1429-SL

med anpassad axel for h&laxelvaxel med anpassad axel for halaxelvaxel ' "
Visad med IEC 95 styrkant som A-sida TL1 4AH Visad med IEC 110 styrkant som B-sida 1000-1403-08
1301-AH-A-1429-SL 1301-AH110-B-1403-08-1429-SR0O02

med kort axel och stodlager for koppling med adapter, koppling och planetvéxel VRL0O90
TL1 4AH hus visad pa A-sida TL1 4AH
1301-AH-A-187-SL 1301-AH-A-187-28-1319-52-VRL-090-1

med direktmonterad planetvaxel VRS100 pa
B-sida TL1 4AH-VRS100 (huset kan vandas
for vaxel pa A-sidan) inkl tacklock
1301-AH-B-4DG-B32-VRS100-1

OBS det har alternativet kan INTE ha genomgaende axel for parallelldrivning
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https://www.aratron.se/wp-content/uploads/2022/01/CAD-remhus-1301-AH-A-1429-SL.zip
https://www.aratron.se/wp-content/uploads/2022/01/CAD-remhus-1301-AH-A-187-SL.zip
https://www.aratron.se/wp-content/uploads/2022/01/CAD-remhus-1301-AH-A-187-28-1319-52-VRL-090-1.zip
https://www.aratron.se/wp-content/uploads/2022/01/CAD-remhus-1301-AH-B-4DG-B32-VRS100-1.zip
https://www.aratron.se/wp-content/uploads/2022/01/CAD-remhus-1301-AH110-B-1403-08-1429-SL2.zip
https://www.aratron.se/wp-content/uploads/2022/01/CAD-remhus-1301-AH110-B-1403-08-1429-SRO02.zip

Drifter

Axelkopplingar

Kopplingar med klam och om s& énskas kilspar for

Okad sékerhet.

Serie 24,28 och 38

Haldiametrar upp till 40 mm, lagerforda (kan bearbetas till storre).

https://www.aratron.se/wp-content/uploads/2018/04/Aratron-Lagerstandard-
Klokopplingar-2018-04-17.pdf

Planetvéxlar Nidec

Serie VRB / VRS for montering direkt i remhusen pa
linjarenheterna

-VRS 075 eller VRB 115 for ALR/ALS23/26

-VRS 100 fér ALR/ALS56

Remdrevet monteras da direkt pa vaxelns axel.
Motoranslutning pa vaxlarna véljs utifrdn motorvalet.

Serie VRL 090 for montering direkt i remhusen p& linjarenheterna
for ALR/ALS 33/36

Alternativt tillsammans med adapter och koppling for 6vriga
linjarenheter.

Motoranslutning (se "PDF-fil” nedan) bérja med motorns axeldia, val]
sedan styrkant utifrin motorn och halcirkel.
Bussningar finns till vaxlarna fér reduktion av halen
tex. fran 28 ner till 24 eller 22.

Planetvaxlar: https://www.aratron.se/sv/vara-produkter/vaxlar/planetvaxlar/

Motoranslutning / flans: PDF-fil (aratron.se)

CAD generator: http://www.nidec-
shimpo.co.jp/selection/all/index.php?Mode=INDEX&SHORT

Halaxelvaxel

Kuggvaxel med flans for direkt montage mot remhus
och vertikal drift p& portaler.

Véxeln férses med flans anpassad till vald motor,

servo eller asynkron.
Kontakta Aratron fér mer uppgifter.
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Drifter

Parallelldrift direktmontage
Halaxelvaxel monterad direkt pa remhuset ger en

enkel och utrymmesbesparande montering.
Monteras direkt mot IEC anslutning pa remhus

Parallelldrift med adapter

Planetvaxel med koppling och adapter.

Fardiga lésningar inkl transmissionsaxel,
planetvaxeln levereras med passande anslutning fér
onskad servomotor.

Direkt montering av planetvéxel
Planetvaxel kan i manga fall monteras direkt i
remhuset da det &r en singel remdrift.

Vertikaldrivning, portal
Halaxelvaxel direktmonterad pa Y-Z box i

AP 200-600 koncepten.
Omegadrivning gor att vaxeln sitter “still” i Z-led.




Monteringsalternativ

Infastning med stalplattor

Stalplattorna monteras i avsedda kanaler pa 110- eller 190- profilen
och ger en stabil infastning av linjarenheten/ portalen. Stalplattorna
har M8 gangor pa c/c 80 mm och fixeras av en stoppskruv under
transport.

For 190-profilen kan dubbla stdl med cc 80 anvandas pa hojden.
Observera att kuggremmen kan ta en kanal i ansprak. Dessa
fastjarn anvands aven for montering av skenstyrningar storlekar 30
& 35.

Forborrade 11 mm hal enligt ritning.

Dimension.. 238 alt478 x 35x 10 mm (I x h x t)

Material ... Stal
Artikelnr. .. TL1 9CB-STEEL-238
TL1 9CB-STEEL-478

Infastning med plungar

Fastsattning av balk med M10 insexskruv genom balken, fér
ALR & ALS 13, 16, 23, 26, 56. En "bricka” med diameter 35
fordelar trycket dver profilens interna struktur for en stabil
fastsattning. Observera att placeringen av borrningarna
behover vara min 150 mm fran vandhjulsandarna.

P& 110 profilen blir det ett hal medan det for 190-profilen ar
tva& pa c/c 80 mm i hojdled.

Bearbetning gors av Aratron enligt faststalld ritning

Artikelnr ... TL14HB

Infastning av linjeportal med monteringsplatta
Forslag pa fastsattning av linjeportal AP 230-365.
Fastsattningen med hjélp av en monteringsplatta ger en
enkel injustering;

e av balkarnas inbordes avstand

e monteringens rakhet

e stativet behover ej bearbetas

Infastning av linjarenheter med muttrar i spar
Samtliga T-spar kan férses med T-sparsmuttrar, se sid 73.

.
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Skarvning av profiler

Skarvmetod for 110*84 profil

Profilandarna dras samman av 4 férsankta plunge-par.

Som en forstarkning kan invandiga stal anvandas.

Stalplattorna monteras med koniskt forsankta M8 skruv. For ALX2 &
ALx4 anvands 2 kanaler och fér ALx3 en kanal, (kuggremmen tar en
kanal i ansprak pa modell 3).

Skarvmetod for 190*84 profil

Profilandarna dras samman av 4 férsankta plunge-par. Som en
forstarkning anvands yttre stalplattor 800 mm langa pa vardera
sidan av profilen. Stalplattorna monteras med koniskt forsankta M8
skruv. Skarvmetoden ar avsedda for ALx2 enheter vilket innebér i
stort samtliga vara portal-losningar.

Denna skarv har i manga fall anvants som sjalvbarande utan behov
av underliggande stativ.




Tilloehor
55,00 35

25,00 40,00

Andstopp

Till linjarenheterna och portalerna finns speciella
andstopp framtagna. Andstoppen levereras komplett
med kloss, dampare, skruvar och T-sparsmuttrar.
OBS, paverkar linjarenhetens slaglangd.

Artikelnummer 3000

ALR & AP enheter............ TL1 9BA-S
ALS x3-enheter............... 1000-1321-10-S
ALS x6-enheter........................ 1000-1321-09-S

Stodlagersatser
Vara linjarenheter ar avsedda for direktmontage av
vaxellddor pa drivaxelhuset. D& en vaxellada inte ska
direktmonteras kravs ytterligare en lagring, alt pa A-sida vid
montage av véxel pa B-sida.
Stodlagersatserna levereras kompletta med lagerhylsa,
kullager och lasring

Artikelnummer

ALR2/ALS2 och ALR4/ALS4 . ............... TL14GC-S
ALR3/ALSS ... TL1 4GB-S
ALRS/ALSS ... TL1 4GD-S
Adaptrar

En adapter behovs da vaxeltillverkarnas
standardflansar inte passar drivaxelhuset pa
linjarenheten eller portalen. Aratron har med tiden tagit
fram ett flertal adaptrar.

Kontakta Aratron for ytterligare information .

Info@aratron.se

T-sparsmuttrar

Typ F (med fjader) kan vikas ner i T-sparet och rekommenderas inte
for infastning av balkarna da den ar relativt liten.

Typ N (normal) maste skjutas in fran sidan och passar i samtliga spar.
-notera profilens olika spar!

Artikelnr Artikelnr
typ F typN e —
—
30-spar =
M4........ 4006716
M5........ 4006711
M6........ 4006712 4026203
M8........ 4026206 E =
40-spar
M4........ 4006715
M5........ 4006713
M6........ 4006714 4026203
M8........ 4026206
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Tilloehor

Tacklister

Tacklister kan anvandas for att tacka T-spar eller lagga kablar /
slangar innanfor. Klarar kabel/slang upp till @8 mm.

Tillverkad av PVC, 2 meter lang.

Finns &ven i aluminium, natureloxerad.

Artikelnr
Gra......... 4000577
Gul......... 4000579
Rod......... 4000581
BI&a......... 4000583
Svart........ 4000570

Givarbleck

Standardakplattorna till vara linjarenheter och portaler med
lagringshjul ar forberedda for induktiva givare, M12*1. Givaren kanner
av ett givarbleck som monteras i T-sparet och enkelt skjuts till ratt
position. Givarbleckets langd ar 60 mm. Levereras som ett kit
bestdendes av givarbleck, 2st skruvar och 2st invikbara muttrar.
OBS! Givare ingar ej och finns inte i Aratrons sortiment.

Artikelnr . . . .. TL1 9A-60-S-KIT

Ganginsats

| nedre anden pa portaler kan en ganginsats i stal monteras for en
mycket bra "dragande” forstarkning for infastning av gripverktyg /
gripok.

Géanga utv M27*2-30 , inv M10*1,5-30

Artikelnr . ....... 1000-1349-08




Alternativa utforanden

Aratron har lang erfarenhet av att anpassa linjarenheter och portaler enligt vara kunders 6nskemal.

Med AL/AP-systemets flexibilitet kan vi snabbt och kostnadseffektivt skapa kundunika ldsningar med
det dar "lilla extra”.

Pa foljande sidor finns ett urval av enheter vi gjort for kunders rakning men i huvudsak bestaende
av vara standarddetaljer.

ALS23-CGW35
En kortare ALS23-35 med en skenvagn i storlek 35
som ger ett kort byggmatt férenat med hog styvhet.

ALR36U-dubbel remdrift

En enhet med tva remdrifter for separat kérning av
akplattorna.

Det gar aven att ha akplattorna pa varsin sida av
balken for att kunna dka "forbi varandra”.

ALS33-enkel skena

Linjarenhet med en skena, lamplig for applikationer dar
tva parallella enheter monteras, levereras med eller
utan kplatta.

ALS26U-remdriven med tva skenstyrningar

ALS26 utan &kplatta, kunden gor sin egen platta
utifrén var basritning

ALR43-remsynkroniserad héger-vanster

En enhet dar akplattorna ar forbundna med kuggrem
och darmed ges en synkroniserande hoger-
vanstergang.

ALR43-remdriven hoger-vanster

En enhet dar 8kplattorna &r forbundna med kuggrem
och har en synkroniserad hoger-vanstergdng med
plattorna monterade p& samma sida av balken.
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Alternativa utforanden

ALR23-transferenhet
Linjarenhet med fler akplattor for transferrorelser.
Vertikalrérelse kan vara pneumatiska enheter eller
motordrivna (kulskruv och en bit skenstyrning),
akplattorna anpassas med fasthal efter behov.

ALR23-remdrivna enheter, synkroniserad med kugghjul
ALR23 enheter for tex. formatomstallningar dar hoger-

vanstergang onskas, erhalls med hjalp av 2 st kugghjul (vilket
spar en motor och véaxel)

ALR26U-med Z-rérelse och rotation
En enhet med kulskruv och skenor for Z rérelse.
Gripdonsfaste har rotation lagrad med

kryssrullager for att kunna vanda detaljer upp och
ner.

ALR63-remdriven

En enhet med tva separat omegadrivna akplattor.
Férsedd med planetvéxlar.

Mer info sid 16 - 17

ALS63-43 teleskoperande enhet
Linjarenhet med fast motor, rorlig balk och
synkroniserad akslade som ger en teleskopfunktion. J&&
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Kombinationer

ALS56 med kulskruv + ALR26

Kulskruvsdrivning vertikalt, gemensam akplatta,
horisontalbalken rorlig.

ALR26U-ALS23-35

Remdriven linjarkombination med den vertikala balken
fast monterad pa horisontell akplatta. Skenstyrning
ger en kort bygglangd pa den vertikala enheten.

ALR26-ALR23

Remdriven linjarkombination med den vertikala balken
lagrad i gemensam &kplatta, TL1 1IMA (R) med den
horisontella enheten. Kompakt och enkel 16sning.

ALR kombinerad med Hiwin KK serie

For kortare tvar- eller lyftrérelse ihop med en léangre langsrorelse kan
ofta serie KK linjarenheter vara ett mycket bra alternativ. Dessa
levereras med en eller tva sladar. Skenan ar gjord helti stal for hog
styvhet och tar hdga laster.

Motoradaptrar och axelkopplingar finns att tillga.

Lank: CAD Hiwin KK-enheter
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Kombinationer

ALR56-ALR23
Remdriven linjarkombination med den tvéarliggande
balken fast monterad pa horisontell akplatta.

ALS23-ALS33

Remdriven linjarkombination med den tvarliggande
balken fast monterad pa horisontell 8kplatta.

Tre skenvagnar pa den vertikala akplattan goér att den
kan till storsta delen kéras in 6ver den horisontella

Extra akplatta pa tex linjeportal

En extra &kvagn, separat korbar kan enkelt monteras pa portaler
AP230-260 /AP520-560.

Denna vagn kan passera Y-Z boxen pa utsidan alternativt
monteras pa insidan av Y-bommarna.

Har finns det mojligheter att ta bort eller 1agga dit detaljer
mellanlagg i stuvar och liknande.

En akplatta pa balken (eller en pa vardera och ha dem férbundna
med en "U-bygel” sa de) kan utgéra en
mellanlagrings-station for portalen.
Majligheten att "mellanlagra”
kan ofta korta cykeltiden!
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Losningar fran Aratron

Staplarlésning med hég kapacitet
Remdriven linjarkombination for hantering av
skivmaterial. Tva separata drivningar horisontellt,
gripoken kan passera varandra med eller utan
material.

AP800-kombination

Remdriven linjarkombination for
staplingsapplikationer i utrymmen med begransad
takhojd.

-varianter pa dessa lgsningar, med lite olika
egenskaper finns redan eller sa ordnar vi det genom
vara kombinationsmdjligheter och nagon liten lamplig
anpassning kanske.

X-Y kombination
Remdriven linjarkombination for skér/lim &
ytbelaggnings applikationer. Fri bankyta.
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Kreativa systemldsningar fran Aratron

AP133-ALR23
Remdriven linjarkombination med tva separata
drivningar horisontellt, vertikalbalkarna separat
kérbara med omega-drivning.

\\\
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AP800-kombination

Remdriven linjarkombination foér
staplingsapplikationer i utrymmen med begransad
takhojd.

Vi har manga olika varianter pa dessa losningar.

AP800-kombination

Remdriven linjarkombination foér
staplingsapplikationer i utrymmen med begrénsad
takhdjd.

Bilden visar tva separata vertikalrorelser som kors




Kreativa systemldsningar fran Aratron

AP530-med rotation
Remdriven ytportal kompletterad med rotation. Motor
och véaxel for rotationen placerad upptill av
smidighetsskal.

,,,,, . o N | Linjeportallésning

: ~ ' Remdriven 2 axlig I6sning for tex storre "ytmaterial”
dar gripok och material lyfts upp av de vertikala
enheterna.

AP234 variant
Remdriven linjarkombination med tva separata drivningar
horisontellt, vertikalbalkarna separat kérbara med omega-
drivning. Den ena vertikalen har vandfunktion for att
kunna 6verlamna detaljer "upp-och-ner” dar detaljer
staplas "varannan”.
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Kreativa systemldsningar fran Aratron

7-axlig ytportal

AP560UR , kundanpassad

Remdriven ytportal med tre Z-enheter.

Separat drivna langs Y och separat vertikaldrivning

Arklaggare

Remdriven vertikal rorelse.
Svangarmen ar motordriven och forflyttar arket enligt en
parallellogramrorelse varfor det oavsett armens
vridningsvinkel alltid ligger "rakt”.
Vridningsvinkel upp till ca 190 grader
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Kreativa systemldsningar fran Aratron

Linjeportal
Remdriven linjarkombination for stapling av storre
skivmaterial i utrymmen med begransad takhojd.

Linjarkombination X-Y-Z
Remdriven linjarkombination for staplingsapplikationer i
utrymmen med begransad takhgjd.

Gemensam X & Z rorelse, Y &r tva separat kérbara
enheter och inkl rotation av verktyg

Linjeportal
Remdriven linjarkombination for stapling av storre
skivmaterial i utrymmen med begransad takhojd.
Omegadrift, slaglangder 30 meter eller mer.




LOsningar

Vertikallyft
Beroende pa last och moment kan en enkel linjarenhet eller en sammanbyggnad
av 2 st linjarenheter nyttjas for vertikala transportérapplikationer.

Kan byggas i ett flertal utfranden beroende pa applikation och behov.
Rull-lagring eller skenstyrningar, rem eller kulskruvsdrivning.

Aratron kan rakna pa moment, vaxlar och motorer likasa de dynamiska moment

som uppstar. )




Akbanor

exempel pa anpassad
ALS56 for robotmontage

ALS56 for montering av liten robot

Ovriga data se ALS56

Tekniska data Last
Max hastighet 5m/s pt 5000 N
Drivning ATL10 pr 5000 N
Max dragkraft 4370N pl 8000 N
Slaglangd per varv 260mm
Profillangd, max (oskarvad) 7570mm
Vikt Moment
Totallangd 1000 mm 30,5kg Ma 900 Nm
per 100 mm 2,1kg Mb 600 Nm
Extra akplatta 3,1kg Mc 600 Nm
Kontakta Aratron for CAD modell
Mc
T
Totalidngd = Slagléng + 475 N P1l [ Pr

For vaxelanslutning se remhus typ AH

sid 68
For fasthal kontakta Aratron
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ALS23-35 RB U
akbana el s

ALS23-35-RB basutférande

enstyrningarnas lastformaga ar sad hog att balkens
infastning ar det som avgor.
Varden i nedan tabell ar en brakdel av vagnarnas barighet

Tekniska data Laster paverkas helt av fastsattning
Max hastighet 3m/s pt 5000 N
Drivning ATL10 pr 5000 N
Max dragkraft 4000 N pl 8000 N
Slaglangd per varv 260 mm
Profillangd, max (oskarvad) 7000 mm
Vikt Moment paverkas helt av fastsattning
Totallangd 1000 mm 100kg Ma 1000 Nm
per 100 mm 5kg Mb 1000 Nm
akplatta 25kg Mc 1000Nm
Kontakta Aratron fér cad modell
M
Totallangd = Slaglangd + 690 .
A ol lor
™ 500 - e pt
- e
7] - . o [ @0g s L : 2
3 T Z Z ot A 1
iz A 119 | | 700 .
(O]
o © ] © e (
[ 3
‘ PR s e ‘ ‘ I DJ l:
o Ma
) 3 TN

[w <) 5] 2 For véxelanslutning se
500 remhus typ AD sid 65
86 For akplattans fasthal
kontakta Aratron




Akbanor

Akbanor

Remdrivna dkbanor for mindre robotar.

Golv eller "takmontering”.

Stativ i bilderna ses bara som exempel, andra
Idsningar kan vi ta fram.

Akplattor anpassade fér vanligt forekommande
robotar finns listade.
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Akbanor

Akbanor
Remdrivna akbanor for sdval mindre
som lite stdrre robotar.

Golv eller "takmontering”.

88




Servo motordrifter (Vara leverantorer)

HIWIN.

Motion Control and System Technology

CONTROL<
TECHNIQUES

[

Aratron erbjuder aven losningar med servodrifter fran andra motorleverantérer med foljande kommunikationsgranssnitt;

m— . ETHERNET Ml solomn
EtherCAT. &  siccs POWERLINK
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HIWIN.

Motion Control and System Technology

st sk accc

ef* 2 22esfi icoc=

.
EtherCAT.
HIWIN Servodrives Serie E1

The universal design, supporting AC servo motor, linear motor and direct drive motor, meets the application needs of
various industries.

The intelligent tuneless function can easily handle mechanism with different load changes, make the machine
operate fast and stably, and effectively shorten the setup time.

*The evolving auto tune function can help the machine achieve its best performance. With 3.2kHz speed bandwidth, the
productivity of the stage can be greatly increased.

The excellent performance of the unique gantry control function provides users a high performance and more cost-
effective solution for control system.

*Support Functional Safety: STO function

*Support three types of pulse signal (A/B, Pulse/dir, CW/CCW) for command input

*With two independent channels of 16-bit high-resolution analog voltage command input, suitable for velocity control
mode and torque control mode

*Support standard EtherCAT (CoE) high speed communication interface

*Built-in velocity ripple compensation, vibration suppression and error compensation

HIWIN MIKROSYSTEM  Drive Highlight

Unique Gantry Application

Combines two E1 drives to realize gantry algorithm which
contains linear and yawing control.

Host Controller Host Controller
L - b

Pulse commands
[Linear)

Position commands
[Linear/Yawing)
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CONTROLS
TECHNIQUES

| | | DIGITAX HD

Py ey f“ One System for all your automation needs

COMMUNICATIONS

* Profinet
e EtherCat
e EtherNet /P

* Modbus TCP
FROM STAND ALONE... e Powerlink

* CANopen
* Optimal solution for single-axis applications e Interbus
*  Minimum number of spare components e Profibus
* Easy configuration and installation « DeviceNet

) * Modbus-RTU /

...TO A MODULAR COMMON DC BUS SYSTEM

* Common DC bus for energy efficiency
* Reduce wiring complexity
* Space saving for high-axis-count applications

DIGITAX HD — THE BEST OF BOTH WORLDS

Full standalone capability with best in class current

density

Competitive footprint in multi-axis configuration
Reduced complexity without external power supply
Maximum flexibility in mixing current ratings
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SATT DINA

Specialister pa komponenter och system for linjara & roterande rorelser
Teknikpartner fér maskinkonstruktion, produktutveckling och industriautomation
Systempartner foér tillverkning av kundanpassade delsystem utan CE méarkning
Leverantdr med lagerhalining & logistiklosningar for komponenter och delsystem
Tillverkare av kuggremshiul, linjarenheter, portalrobotar och robotakbanor

Aratron AB
Solna Strandvag 78
171 54 SOLNA
SWEDEN
www.aratron.se
tel. 08-404 16 00
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